
1

2026年全国行业职业技能竞赛

——第四届全国人工智能应用技术技能大赛

广西选拔赛

无人机装调检修工

（飞行器人工智能技术应用方向）赛项

实操样题
（职工组/学生组）

大赛组委会技术工作委员会

2026年 8月



1

重要说明

1.比赛时间 180 分钟，120 分钟后，选手可以弃赛，但不可

提前离开赛位场地，需要在赛位指定位置，与比赛设备隔离。

2.比赛共包括 4 个任务，总分 100 分，见表 1。

表 1：任务配分表

3.除表 1 中有说明外，选手在比赛过程中按顺序进行任务操

作，完成前 3 项操作并满足相关判定条件后，方可进入第 4 项

任务比赛。

4.比赛场地分两部分，任务 1 到任务 3 在内场设备调校开

发区进行，任务 4 在外场实地综合验证区进行。

5.比赛过程中，若发生危及设备或人身安全事故，立即停止

比赛，取消参赛资格。

6.比赛所需的软件和资料存放在工位计算机桌面位置。

7.请务必阅读各任务的重要提示。

序号 模块名称 配分 说明

1 任务1：无人机基础传感器调试 10

2 任务2：无人机智能传感器的编程与联调 25

3 任务3：无人机路径规划与巡检任务编程 30

4 任务4：无人机实景智能化巡检 30

5 职业素养与安全规范 5 贯穿整个过程

合计 100
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8.选手对比赛过程中需裁判确认部分，应当先举手示意，等

待裁判人员前来处理。

9.选手在竞赛过程中,不得自带 U 盘,否则按作弊处理。

10.选手在竞赛过程中,应该遵守相关的规章制度和安全守则，

如有违反，则按照相关规定在竞赛的总成绩中扣除相应分值。

11.选手在比赛开始前，认真对照工具清单检查工位设备，并

确认后,开始比赛；选手完成任务后的设备和工具、检具，现场需

统一收回,再提供给其他选手使用。

12.赛题中要求的备份和保存在电脑中的文件，需选手在计算

机指定文件夹 E:\2026AI\中命名对应文件夹（例如 1ZG01或

1XS01,最前面的“1 ”为第一场次；ZG01或XS01 为职工组或学生

组赛位 01 号；各具体任务在其底下再建文件夹， 1RW01，1 为

任务 1,01 为工位号）。赛题中所要求备份的文件请备份到对应

到文件夹下，即使选手没有任何备份文件也要求建立文件夹。

13.选手严禁携带任何通讯、存储设备及技术资料等进入赛场

，如有发现将取消其竞赛资格。选手擅自离开本参赛队赛位或者

与其他赛位的选手交流或者在赛场大声喧哗，严重影响赛场秩序

，如有发生,将取消其参赛资格。

14.选手必须认真填写各类文档，竞赛完成后,所有文档按页

码顺序一并上交。

15.选手必须及时保存自己编写的程序及材料，防止意外断电

及其它情况造成程序或资料的丢失。

16.赛场提供的任何物品，不得带离赛场。



3

一、竞赛项目任务书

利用智能飞行器对工业园区指定区域进行自主安防巡检与

隐患识别作业。参赛队进入场地后获取任务书，根据任务要求,

准备和完善智能飞行器作业系统。智能飞行器能够自主起飞，

按照规划航线对园区进行安防自主巡检，巡检过程中飞行器通

过机载视觉传感器和智能识别算法，对指定目标物进行自主感

知、识别与信息采集，并根据识别结果自主决策完成声光告警、

目标标记与信息回传等响应动作，最终飞行器实现自主安全降

落。

任务 1 ：无人机的组装与调试

任务描述：根据任务书要求，使用工具和软件，完成无人机

传感器系统的加速度计、指南针、遥控器等的校准与调试。

具体要求：

(1)完成无人机传感器的硬件调试和参数设置，并填写测试

报告1。

任务 2 ：无人机智能传感器的编程与联调

任务描述：根据任务书要求，使用编程和调试软件，完成目

标信息（二维码、颜色等）的采集与处理，进行颜色识别的阈值

调试；实现目标物的识别、反馈与结果记录。

具体要求：

（1）使用调试软件，获取危险品样本图像，实现危险品样

本的识别阈值调试，并填写测试报告2；
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（2）编写程序，实现危险品的识别与声光反馈，标记识别

到危险品名称与危险等级，并保存结果图像，并填写测试报告3。

任务 3 ：无人机自主路径规划与巡检任务编程

任务描述：根据任务书要求，结合智能部件、调用智能算法，

编写完成航线规划、自主航线巡检、图像识别、声光反馈、报告

记录等功能的完整程序并仿真验证。

具体要求：

（1）完成无人机巡检航线规划；

（2）编写程序，实现自主航线的巡检任务，在航线巡检过

程中实现目标的识别、声光反馈、报告记录等功能验证。

完成任务1、2、3后，即可举手示意裁判进行评判！

任务 4 ：无人机实景智能化巡检

任务描述：根据任务书要求，参赛者需在设定的典型作业场

景中，综合应用任务规划、自主巡检、仿地飞行、目标识别、声

光反馈、报告记录等关键技术，在动态环境下完成涵盖感知探测、

自主决策与智能响应的飞行巡检任务。

具体要求：

（1）无人机按给定路线自主行进；

（2）无人机能自动识别目标图像，发出声光反馈；

（3）无人机能根据识别到的不同目标，进行对应的信息记

录，生成巡检报告；
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（4）无人机能自动保存识别到的目标图像，且目标主体完

整，无明显偏移；

（5）无人机能按指定航线飞行，航线完成后能自主安全降

落。

外场布置示意图

完成任务4后，即可举手示意裁判进行评判！

职业素养与安全规范

任务描述：严格遵循相关职业素养要求与安全规范，安全文

明参赛；操作规范；工具摆放整齐；着装规范；资料归档完整等。

完成任务 4 后，裁判记录每架飞行器的总飞行时间、成功

实现功能的条目、自主飞行航线等实测情况进行评分。

飞行过程中，因为选手飞行器出现不安全因素，安全员直接

接管飞行器控制权，出现坠机现象，该任务为零分。
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测试报告1：

（一）传感器校准与调试

传感器校准与调试报告

机架类型选择截图

加速度计调试截图

指南针调试截图

遥控器调试截图

飞行模式设置截图



7

测试报告2：

（一）目标识别阈值调试

目标识别阈值调试报告
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测试报告3：

（一）目标识别结果

目标识别结果报告
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