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附件 5

2026年全国行业职业技能竞赛

——第四届全国人工智能应用技术技能大赛

智能硬件装调员（智能载运装备技术应用方向）

赛项竞赛要点

（指导版）

一、赛项介绍

（一）赛项名称

智能硬件装调员（智能载运装备技术应用方向）

（二）竞赛技术思路

本赛项根据深入实施“人工智能+”行动和产业智改数转的新需

求，以智能载运装备和智能调度系统为主要载体，聚焦智能识别、

智能作业、多车协同等人工智能技术在智能载运中的典型应用环节，

对标企业实际工作岗位要求，通过智能载运场景规划与装备调试、

智能载运软件系统部署与验证、智能载运调度系统应用与优化、智

能载运数据采集与深度学习等竞赛任务，突出智能生产物料转运、

配送场景中物流路径规划、载运装备装调、系统开发、协同调度、

运维优化等领域工业智能化关键技术的综合应用，引导相关企业、

院校将人工智能技术与智能载运系统技术融合应用等相关新技术、

新技能有机融入岗位工作和人才培养当中，不断夯实人工智能技术

赋能先进制造业高质量发展的基础。

（三）竞赛依据

本赛项依据国家、行业有关智能制造、人工智能技术标准，主

要参考人力资源社会保障部颁布的《智能硬件装调员国家职业技能

标准》（2022年版）中关于三级/高级工、二级/技师部分应知应会
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的知识与技能，结合企业生产、院校教学实际和智能载运装备技术

应用状况，借鉴世赛、国赛等办赛经验和规范，依照本行业竞赛管

理办法组织统一命题。

（四）竞赛分组

本赛项分为职工组（含教师）和学生组两个组别开展竞赛，各

组别均为单人赛。

（五）竞赛用时

本赛项共设置两个环节：理论考试和实操比赛。

理论考试：竞赛时间为 60分钟。

实操比赛：竞赛时间为 300分钟。

二、赛项任务描述

任务 1：智能载运场景规划与装备调试

选手根据《竞赛任务书》要求和相关技术规范，对智能载运竞

赛技术平台设备及其功能部件进行分类清点，完成智能载运场景关

键数据标定和作业路线规划设计；依照智能载运装备硬件功能技术

文档和作业要求，对智能载具关键模块进行安装及调试，完成激光

雷达、相机、里程计、运控等关键传感器模块的安装和测试；遵循

智能载运作业流程和工艺规范，对智能搬运模块作业机构进行检测

调试，完成搬运路线参数标定；测试网络模块通讯功能，连通智能

载运数据链路，完成智能载运装备硬件系统联动调试、验证，填写

智能载运系统硬件设备功能状态测试表。

任务 2：智能载运软件系统部署与验证

选手根据《竞赛任务书》要求和相关技术规范，基于智能载运

硬件装备作业功能要求，对智能载具定位及自动导航相关软件进行

调用、测试，完成智能载运作业路线精确部署；以搬运货物为数据
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采集对象，对载运设备智能识别、抓取、搬运等作业过程的数据通

信信道和软件部署状态进行测试、验证，实现软硬件数据实时传输

与联动协同；针对多载具协同作业，进行相关智能交互、远程控制

软件功能测试、验证，完成作业运行参数标定；结合预先提供和现

场采集的数据，对智能载运软件系统的控制精度进行校验，完成多

组工况下智能载运装备系统软硬件的试运行测试，填写智能载运作

业软件系统部署与适配情况清单。

任务 3：智能载运调度系统应用与优化

选手根据《竞赛任务书》要求和相关技术规范，梳理智能载运

作业场景要素及工况条件，绘制智能载运调度系统功能逻辑图，完

成智能载运调度任务数据标定；运用智能载运调度平台和软件工具，

实施任务下发、多批次载运作业、远程操控等系统核心功能测试；

运用智能载运调度系统，实现多车接驳协同载运作业，完成目标物

料的自主搬运和数据采集；分析、诊断智能作业过程中可能出现的

问题，优化调度运行参数并进行必要验证，填写智能载运调度系统

应用与参数优化表。

任务 4：智能载运数据采集与深度学习

选手根据《竞赛任务书》要求和相关技术规范，基于智能载运

系统作业流程和工艺规范，梳理智能载运作业数据链程，对相关作

业数据进行分类、采集、清洗、分析；针对多设备、多站点智能载

运协同作业场景，实现数据归集和可视化处理；选择、调用深度学

习模型，进行模型参数设置和模型训练；利用智能载运状态数据和

模型训练成果，实现载运系统及作业状态的智能化监控，填写智能

载运系统作业数据分析与优化表。

任务 5：职业素养与安全规范评价
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对选手参赛全过程的职业素养，以及其在生产安全、环境保

护、操作规范性、系统性、执行竞赛规范和纪律的自觉性等方面的

表现进行综合评价。

三、选手应具备的知识与能力

本赛项聚焦智能载运装备技术应用典型环节，突出智能载运装

备装调、调度系统开发与多车协作运维的完整工作流程，旨在考

核、培养智能载运与调度优化领域的复合型、高素质技能人才。参

赛选手需掌握以下相关知识和能力：

（一）掌握智能载运装备结构原理和装调规范，能够进行典型

智能载运车辆、AGV和智能装卸、搬运等作业设备的安装与调试。

（二）掌握各类传感器（激光雷达、视觉传感器、超声波传感

器等）的工作原理以及选型、测试和功能验证知识，能够进行典型

传感器及智能识别功能模块的校验、调试。

（三）具有工业数据开发和工业软件应用的基础知识，能够运

用相关工业软件进行载运作业多模态数据（图像、视频、点云等）

的采集、清洗、格式转换、标注和分类处理。

（四）了解人工智能技术与产业技术融合应用的基本知识，熟

悉人工智能深度学习模型部署与训练方法，能够进行模型选择、参

数设置、训练优化等基本操作。

（五）掌握典型工业网络通信协议和配置方法，能够完成网络

模块安装、数据链路连通测试和系统互联互通。

（六）熟悉智能生产物流作业场景，掌握载运任务智能分配、

节拍匹配和协同调度基本知识，能够基于开源协议（如 VDA5050）

实现多载具交互及其运维操作。

（七）掌握智能载运场景规划和相应的编程知识，能够进行路
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径智能规划、设备参数设置、功能验证与调试、作业流程优化设计、

运行数据推送和智能监控等操作。

（八）具有智能载运多任务、多设备、多站点软硬件联调联试

基本知识和方法，能够结合人工智能技术应用提出作业流程优化建

议。

（九）具备良好的职业素养、职业行为习惯和规范操作能力。

（十）掌握智能载运安全防护条例和环境保护等文明生产要

求，能够遵守相关安全规范。

四、竞赛流程

（一）理论考试

参加大赛决赛的选手统一进行理论考试，理论考试成绩以百分

制评定，按 20%占比计入选手竞赛总成绩。

（二）实操比赛

根据竞赛规程及现场《竞赛任务书》的要求，在规定时间内完

成实操各环节比赛任务，实操比赛成绩以百分制评定，按 80%占比

计入选手竞赛总成绩，主要环节及内容安排等见表 1。

表 1 实操比赛环节内容安排表

竞赛任务 竞赛内容 时长 分值 权重 总分

任务 1 智能载运场景规划与装备调试

300
分钟

20 20%

100

任务 2 智能载运软件系统部署与验证 20 20%

任务 3 智能载运调度系统应用与优化 25 25%

任务 4 智能载运数据采集与深度学习 30 30%

任务 5 职业素养与安全规范评价 5 5%

总计 100 占总成绩 80%

五、其他说明

（一）本赛项基于智能载运装备技术在工业领域人工智能技术

应用的典型场景而设计，力求在智能载运、调度优化、多车协同运
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维等技术综合应用方面，展现智能载运相关新技术融合应用、新技

能复合发展的新趋势、新需求。竞赛中所涉及的主要是在生产和教

学中采用的较为成熟的相关技术技能。故在此提示参赛选手重视相

关技术技能积累，强化基础性集成应用能力的训练。

（二）本赛项相关技术平台功能和竞赛规程等要求，原则上不

超出本竞赛要点技术范畴。在后期细化、实施过程中，可能会因未

预知或不可抗力因素而作出必要的调整和完善。若遇此情形，大赛

组委会技术工作委员会将及时予以通告。

（三）诚请有关单位和专家、选手、指导教师关注、关心和支

持本赛项，共同围绕人工智能技术与智能载运装备技术融合应用，

赋能制造业高质量发展，贯彻“人工智能+”产业升级理念和“产-学-

研-创-训-赛-评”一体化办赛要求，为大赛的成功举办及竞赛成果转

化等工作献计献策。
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